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RESUMEN (Máximo 250 palabras) 

 

 
 

Este trabajo de investigación presenta el análisis de un modelo depredador-

presa tipo Gause con inmigración denso-dependiente y el efecto Allee en la 

presa. El modelo se expresa mediante un sistema de ecuaciones diferenciales 
ordinarias, autónomo y no lineal, la respuesta funcional de los depredadores 

es lineal, el crecimiento de las presas sin presencia de migraciones se ve 
afectado por el efecto Allee. Interesantes situaciones dinámicas aparecen en el 

sistema. Se determinan las condiciones de existencia y estabilidad local de los 
puntos de equilibrio. Además, las principales propiedades de los modelos se 

examinan desde un punto de vista ecológico. Algunas simulaciones se realizan 
en Pplane para ilustrar los resultados analíticos. 
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This research paper presents the analysis of a Gause-type predator-prey model with density-

dependent immigration and the Allee effect on the prey. The model is expressed through a system 

of ordinary differential equations, autonomous and nonlinear, the functional response of predators 

is linear, the growth of prey without the presence of migrations is affected by the Allee effect. 

Interesting dynamic situations appear in the system. The conditions of existence and local stability 

of the equilibrium points are determined. In addition, the main properties of the models are 

examined from an ecological point of view. Some simulations are performed in Pplane to illustrate 

the analytical results. 
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1.RESUMEN                                                                                                            
 

 
Este trabajo de investigación presenta el análisis de un modelo 
depredador-presa tipo Gause con inmigración denso-dependiente y el 
efecto Allee en la presa. El modelo se expresa mediante un sistema de 
ecuaciones diferenciales ordinarias, autónomo y no lineal, la respuesta 
funcional de los depredadores es lineal, el crecimiento de las presas sin 
presencia de migraciones se ve afectado por el efecto Allee. 
Interesantes situaciones dinámicas aparecen en el sistema. Se 
determinan las condiciones de existencia y estabilidad local de los 
puntos de equilibrio. Además, las principales propiedades de los 
modelos se examinan desde un punto de vista ecológico. Algunas 
simulaciones se realizan en Pplane para ilustrar los resultados analíticos. 
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2. INTRODUCCIÓN 
 
En este trabajo se analiza un modelo depredador-presa tipo Gause en un tiempo 
continuo [1], teniendo en cuenta las siguientes consideraciones: 

 

 La acción de los depredadores o respuesta funcional, es lineal. 
 El crecimiento de la presa se ve afectado por el efecto Allee. [2]; [3]; [4]. 
 
 En el análisis de los modelos depredador-presa se consideran diferentes    
fenómenos   ecológicos que afectan a una población o ambas poblaciones. 
Estos fenómenos pueden tener fuertes consecuencias en la relación entre ellos 
y modificar las propiedades dinámicas de un sistema que lo describe. 
 
2.1   Modelo Tipo Gause: Un modelo depredador-presa de tipo Gause clásico [1]; 
[5] está representado por el siguiente sistema de ecuaciones diferenciales de 
segundo orden. 

 

𝑋𝑛: {

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= 𝑥𝑔(𝑥) − ℎ(𝑥)𝑦

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= (𝜓(𝑥) − 𝑐)𝑦

      (1.1) 

 
 
Donde 𝑥 = 𝑥(𝑡) y 𝑦 = 𝑦(𝑡) indican el tamaño de la población de presas y 
depredadores para todo tiempo 𝑡 ≥ 0, respectivamente,𝑐 > 0  representa la 
muerte natural de los depredadores. Las funciones  𝑔(𝑥), ℎ(𝑥) y𝜓(𝑥) tienen las 
propiedades apropiadas [5]; [6]; [7]. 
 
El sistema1.1 ha sido ampliamente estudiado, determinando la estabilidad y las 
bifurcaciones [11], demostrando el punto de equilibrio positivo [8] o demostrar 
unicidad [8]; [5] y [1]; o existencia de ciclos limite [10]; [11]. 
   
2.2 Respuesta funcional de los depredadores 
 La función ℎ(𝑥) en el modelo 1.1, denominada respuesta funcional de los 
depredadores o función de tasa de consumo, se refiere al cambio en la densidad 
de presas atacadas por unidad de tiempo por depredador a medida que cambia 
la densidad de presas [1]. 

 
En la mayoría de los modelos de depredador-presa considerados en la literatura 
ecológica, la respuesta del depredador a la densidad de presa se supone que es 
cada vez más monotónico [12]; una suposición inherente lo cual significa que 
cuantos más animales de presa haya en el medio ambiente, mejor para el 
depredador. 
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En este trabajo se ha asumido que la respuesta funcional se expresa por la función 
ℎ(𝑥)  =  𝑞𝑥, lineal, donde 𝑞  representa la tasa máxima de consumo per cápita. 
 
2.3. El efecto Allee e Inmigración denso-dependiente 
El efecto Allee es un fenómeno que afecta a algunas poblaciones [13], el cual se 
caracteriza porque existe una relación positiva entre la tasa de crecimiento y el 
tamaño de la población en densidades bajas [13] principalmente debido a la 
cooperación entre los individuos (comportamiento social) [14]. 
 
Este fenómeno, llamado así por el ecologista estadounidense Warder Clyde Allee 
(1885-1955), también se conoce con diferentes nombres; ha sido nombrada 
como dependencia de la densidad o dependencia de la densidad positiva 
[14];[15] o dispensación en las Ciencias Pesqueras. [16]; [15]. 
 
Las poblaciones pueden exhibir dinámicas de efecto Allee debido a una amplia 
gama de fenómenos biológicos, por ejemplo, vigilancia reducida contra 
depredadores, termorregulación social, deriva genética, dificultad de 
apareamiento, defensa reducida contra depredadores y alimentación deficiente 
a bajas densidades; sin embargo, varias causas pueden conducir a este 
fenómeno. [17] 
 
Este fenómeno ecológico se puede clasificar en dos tipos principales llamados 
efecto Allee fuerte [18] o dispensación critica [16]; [15], y efecto Allee débil [13] 
o dispensación no critica [16]; [15]. 
En este trabajo se usara la forma matemática más común en la literatura 
ecológica [19]; [20] y  [21] representada por la siguiente ecuación polinomial: 
 

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= 𝑟 (1 −

𝑥

𝑘
) (𝑥 − 𝑚)𝑥      (1.2) 

 
Donde 𝒓 representa la tasa de crecimiento intrínseco de la población de presas, 
𝑲 es la capacidad de carga del medio ambiente y 𝒎 es el umbral de población 
viable o constante del efecto Allee. 
 

De acuerdo a la definición de este efecto [13];[14], se debe cumplir que 
𝑑𝑥

𝑑𝑡
> 0  

para un cierto rango de valores del parámetro 𝒎; claramente esto se cumple si 
−𝐾 <  𝑚 <<  𝐾. El efecto Allee fuerte implica la existencia de un nivel umbral 
de población 𝑚 >  0 [22]; [23]; [24], bajo el cual, la población se extingue. Esto 
requiere que la tasa de crecimiento de la población sea negativa para tamaños 
de población menores a m. Por lo tanto, tenemos una población que muestra un 
efecto Allee débil donde tendrá una tasa de crecimiento per cápita reducida 
(directamente relacionada con la aptitud individual de la población) a una 
densidad o tamaño de población más bajos. Sin embargo, incluso con este 
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tamaño o densidad de población muy bajos, la población siempre exhibirá una 
tasa de crecimiento per cápita positiva, donde 𝑚 <  0.  
 

 

Teniendo en cuenta que el efecto Allee es un fenómeno que afecta el crecimiento 
de la población, provocando extinción a la población (convivencia social), donde 
se requiere de una solución, así que, una manera eficaz de forma natural es 
generar un flujo migratorio dependiente del nivel poblacional de la especie, de 
modo que la migración sea mayor que los niveles bajos de población y cesa por 
completo cuando la población alcanza la capacidad de carga del medio ambiente. 
En [25] proponen un modelo con difusión espacial unidimensional con efecto 
Allee y migración denso-dependiente, donde la función de migración es una 
función lineal. Esto considerado la migración, es el producto de factores 
ambientales y mecanismos biológicos. Lo primero que hay que observar, y quizás 
lo más importante, es que no es posible mantener una migración por encima de 
la capacidad de carga del medio ambiente, ya que el hábitat no admite una 
población mayor, lo que provocara el excedente para ser eliminado rápidamente. 
Desde este punto de vista es natural que un flujo migrante cesa cuando la 
población alcanza la capacidad de carga. [26]. 
 
Sea 𝑓(𝑥) la tasa de inmigración. Consideraremos 𝑓 como una función decreciente 
en la variable 𝑥 tal que 𝑓(𝐾)  =  0, donde 𝐾 es la capacidad de carga del medio 
ambiente. 
 
Por lo tanto,  
 

𝑚𝑎𝑥𝑥∈[0,𝐾]𝑓(𝑥) = 𝑓(0) 

 
En otras palabras, si 𝐾 indica la capacidad de carga del ambiente habitado por la 
especie, 𝑥(𝑡) se referirá a la población de la especie en el tiempo 𝑡 >  0, 
considerando una función de migración positiva y tasa continua 𝑓(𝑥), 
estrictamente decreciente en el intervalo [0, 𝐾], de modo que 𝑓∝(0) =∝  y 
𝑓∝(𝑘) = 0. 
 
Por lo tanto, la ecuación explicita de 𝑓∝es: 
 

𝑓𝛼(𝑥) = 𝛼 (1 −
𝑥

𝐾
) ,  ∀𝑥 ∈ [0, 𝐾]       (1.3) 

 
La tasa de crecimiento de la especie en ausencia de migración será: 
 

𝑔 (𝑥) = 𝑟 (1 −
𝑥

𝐾
) (𝑥 − 𝑚)𝑥 𝑐𝑜𝑛 0 < 𝑚 < 𝐾 𝑦 𝑟 > 0    (1.4)  
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𝑋𝜇 {

𝑑𝑥

𝑑𝑡
𝑥(𝑡)=𝑔(𝑥) + 𝑓𝛼(𝑥)

𝑥(0) = 𝑥0

                          (1.5) 



Donde la población inicial 𝑥0 ∈  0, 𝐾, y las funciones 𝑔(𝑥) y 𝑓∝(𝑥) son las 
definidas en 1.3 y 1.4, respectivamente. La ecuación 1.5 se puede escribir de la 
siguiente manera: 

 

𝑥′(𝑡) = 𝑔 (𝑥) + 𝑓𝛼(𝑥) 
 

= 𝑟 (1 −
𝑥

𝐾
) (𝑥 − 𝑚)𝑥 + 𝛼 (1 −

𝑥

𝐾
) 

 

= 𝑟 (1 −
𝑥

𝐾
) (𝑟(𝑥 − 𝑚)𝑥 + 𝛼) 

= 𝑟 (1 −
𝑥

𝐾
) (𝑟𝑥2 −𝑚𝑟𝑥 + 𝛼)
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3. MODELO 
 
El modelo tipo Gause considerando que la población de presas se ve afectada por la inmigración 
y el efecto Allee, y la respuesta funcional es lineal, se expresa mediante un sistema de ecuaciones 
diferenciales ordinarias autónomas, no lineal, dado por: 

𝑋𝑛: {

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= (1 −

𝑥

𝐾
) (𝑟𝑥2 −𝑚𝑟𝑥 + 𝛼) − 𝑞𝑥𝑦

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= 𝑝𝑥𝑦 − 𝑐𝑦

                       (2.1) 

 
 
Donde 𝑥 = 𝑥(𝑡) y 𝑦 = 𝑦(𝑡) indican el tamaño de la población de presas y depredadores, 
respectivamente, para todo tiempo 𝑡 ≥ 0 (medido como biomasa, número de individuos o 
densidad por unidad de área o volumen). 
 
Con 𝜇 = {(𝐾, 𝑟,𝑚, 𝛼, 𝑞, 𝑝, 𝑐)} ∈ ℝ+

6 × |0,1|, es decir, todos los parámetros son positivos. Tienen 
diferentes significados biológicos y se definen de la siguiente manera:  
 

 𝑟: La tasa de crecimiento intrínseca de la población de presas.  

 𝐾: La capacidad de carga del medio ambiente.  

 𝑚: Umbral de población viable o constante del efecto Allee.  

 𝛼: La tasa de migración de la población de presas.  

 𝑞: La tasa máxima de consumo per cápita (número de presas consumidas por cada 
depredador en una unidad de tiempo). 

 𝑝: La eficiencia con la que los depredadores convierten a las presas consumidas en nuevos 
depredadores. 

 𝑐: La tasa de muerte natural de los depredadores. 
 

El campo vectorial 𝑋𝜇 se define en el primer cuadrante, es decir: 

𝛺 = {(𝑥, 𝑦) ∈ ℝ2 / 𝑥 ≥ 0, 𝑦 ≥ 0} = ℝ0
+ × ℝ0

+ 
     
Si 𝑚 =  0, tenemos un efecto Allee particularmente débil en la presa [13]. El modelo esta 
expresado por el sistema: 

𝑋𝛾: {

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= (1 −

𝑥

𝐾
) (𝑟𝑥2 + 𝛼) − 𝑞𝑥𝑦

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= 𝑝𝑥𝑦 − 𝑐𝑦

        (2.2) 

Con 𝛾 = {(𝐾, 𝑟, 𝛼, 𝑞, 𝑝, 𝑐) ∈ ℝ+
6 }: 

 
Para simplificar los cálculos del sistema 2.2, hacemos los cambios de variable 𝑥 =

 𝐾𝑢, 𝑦 = (
𝑟𝐾

𝑞
) 𝑣 y el cambio en la escala de tiempo 𝜏 =  𝑟𝐾𝑡. La función se construye: 
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𝜑: 𝛺1 ×ℝ → 𝛺 × ℝ 

Tal que: 𝜑(𝑢, 𝑣, 𝜏) = (𝐾𝑢, (
𝑟𝐾

𝑞
) 𝑣,

𝜏

𝑟𝐾
) = (𝑥, 𝑦, 𝑡), 

Con 𝛺1 = {(𝑢, 𝑣) ∈ ℝ2/𝑢 ≥ 0, 𝑣 ≥ 0}. 

El determinante es: 

𝑑𝑒𝑡𝐷𝜑(𝑢, 𝑣, 𝜏) =
𝐾

𝑞
> 0. 

Por lo tanto, 𝜑 es un difeomorfismo que mantiene la orientación del tiempo. Por tanto, se 
obtiene un sistema topográficamente equivalente al campo vectorial 𝑍𝜂 = 𝜑 σ  𝑋𝜇, donde 

 𝑍𝜂(𝑢, 𝑣) = 𝑃(𝑢, 𝑣)
𝜕

𝜕𝑢
+ 𝑄(𝑢, 𝑣)

𝜕

𝜕𝑣
. 

 

LEMA 1: El sistema 2.2 es topológicamente equivalente al siguiente sistema de ecuaciones 
diferenciales polinomial: 

𝑍𝜂: {

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= [(1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) − 𝑢𝑣]

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= 𝐵𝑣(𝑢 − 𝐶),

              (2.3) 

 

Donde 𝜂 = (𝑀, 𝐵, 𝐶, 𝐸) ∈ ℝ4
+. 

 

Demostración: Si 𝑥 = 𝐾𝑢, y 𝑦 = (
𝑟𝐾

𝑞
) 𝑣, entonces: 

𝑑𝑥

𝑑𝑡
= 𝐾

𝑑𝑢

𝑑𝑡
, y 

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= (

𝑟𝐾

𝑞
)
𝑑𝑣

𝑑𝑡
. Reemplazando en 2.3 se tiene que:  

 

{
 

 
𝑑𝑢

𝑑𝑡
𝐾 = [(1 −

𝐾𝑢

𝐾
) (𝑟(𝐾𝑢)2 −𝑀𝑟(𝐾𝑢) + 𝛼) − 𝑞(𝐾𝑢) (

𝑟𝐾

𝑞
) 𝑣]

𝑑𝑦

𝑑𝑡
(
𝑟𝐾

𝑞
) =

𝑝𝐾𝑢𝑟𝐾𝑣

𝑞
− 𝑐

𝑟𝐾𝑣

𝑞
,

 

 
Por lo tanto,  

 

{
 

 
𝑑𝑢

𝑑𝑡
𝐾 = (1 − 𝑢)(𝑟𝐾2𝑢2 −𝑚𝑟𝐾𝑢 + 𝛼) − 𝐾2𝑟𝑢𝑣,

𝑑𝑦

𝑑𝑡
(
𝑟𝐾

𝑞
) =

𝑝𝐾2𝑢𝑟𝑣

𝑞
− 𝑐

𝑟𝐾𝑣

𝑞
,

 

 
Luego,  
 

{
 

 
𝑑𝑢

𝑑𝑡
= 𝑟𝐾 [(1 − 𝑢) (𝑢2 −

 𝑚

𝐾
𝑢 +

𝛼

𝑟𝐾2
) − 𝑢𝑣] ,

𝑑𝑦

𝑑𝑡
= 𝑝𝐾𝑣 (𝑢 −

𝑐

𝑝𝐾
) ,

 

 



13 
 

Haciendo el cambio en la escala de tiempo 𝜏 = 𝑟𝐾𝑡, se obtiene el sistema: 
 
 

 

{
 

 
𝑑𝑢

𝑑𝜏
= [(1 − 𝑢) (𝑢2 −

 𝑚

𝐾
𝑢 +

𝛼

𝑟𝐾2
) − 𝑢𝑣] ,

𝑑𝑦

𝑑𝜏
=
𝑝

𝑟
𝑣 (𝑢 −

𝑐

𝑝𝐾
) ,

 

 

Haciendo sustituciones 𝑀 =
𝑚

𝐾
< 1, con 0 < 𝑀 < 1, 𝐵 =

𝑝

𝑟
, 𝐶 =

𝑐

𝑝𝐾
, 𝐸 =

𝛼

𝑟𝐾2
, se 

obtiene un sistema de ecuaciones diferenciales polinómicas de cuatro parámetros.  
 
El sistema 2.3 se define: 
𝛺1 = {(𝑢, 𝑣) ∈ ℝ

2 / 𝑢 ≥ 0, 𝑦 ≥ 0} = ℝ0
+ × ℝ0

+ 
 
3.1 Resultados principales.  
 
Para el sistema 2.3 tenemos las siguientes propiedades: 
 

LEMA 2: El conjunto �̂� − {(𝑢, 𝑣) ∈ 𝛺1 / 0 ≤ 𝑢 ≤ 0, 𝑣 ≥ 0},es una región de invarianza. 
 
Demostración: En el sistema 2.3, tenemos que: 

 Si 𝑣 = 0, entonces  
𝑑𝑣

𝑑𝜏
= 0, y 

𝑑𝑢

𝑑𝜏
= (1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) > 0, sus trayectorias 

permanecen en el eje 𝑢. 

 Si 𝑢 = 1, 
𝑑𝑢

𝑑𝜏
= −𝑣 < 0, y, 

𝑑𝑣

𝑑𝜏
= 𝐵𝑣(1 − 𝐶), sus trayectorias apuntan hacia el 

interior de �̂�. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Ilustración 1. Región de invarianza 
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LEMA 3: Las soluciones son uniformemente acotadas.  
 
Demostración: La primera ecuación del sistema topológico 2.3 es: 
 

𝑑𝑢

𝑑𝜏
= [(1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) − 𝑢𝑣]                      (2.4) 

 
En ausencia de depredadores, se convierte en: 
 

𝑑𝑢

𝑑𝜏
= (1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸)                                    (2.5) 

 
Por lo tanto,  

𝑑𝑢

𝑑𝜏
≤ (1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸), ∀𝑥 ∈ ℝ+

2 , (b)           (2.6)  

 
Teniendo esto, 
 

𝑢(𝜏) → 1 𝑐𝑢𝑎𝑛𝑑𝑜 𝜏 → ∞, 𝑢 > 𝑀                     (2.7) 
 
 

𝑢(𝜏) → 0 𝑐𝑢𝑎𝑛𝑑𝑜 𝜏 → ∞, 𝑢 < 𝑀                     (2.8) 
Además, 

𝑢(𝜏) → 1 𝑐𝑢𝑎𝑛𝑑𝑜 𝜏 → ∞, 𝑢 > 1                      (2.9) 
 
 
Considerando 𝐿 = max{𝑢(0), 1} de la desigualdad 2.6 tenemos: 
 

𝑢(𝜏) ≤ 𝐿, ∀𝑟 ≥ 0                                                        (2.10) 
 
Sea 𝑊(𝜏) = 𝑢 + (1/𝐵)𝑣. Claramente 0 < 𝑊(𝜏), ∀𝑟 ≥ 0. Derivando 𝑊(𝜏) respecto a 
𝜏 obtenemos: 
 

𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
= [(1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) − 𝑢𝑣] + 𝑣(𝑢 − 𝐶)      (2.11) 

 
𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
= [(1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) − 𝑢𝑣] + 𝑣𝑢 − 𝑣𝐶        (2.12) 

  
𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
= (1 − 𝑢)(𝑢2 −𝑀𝑢 + 𝐸) − 𝑣𝐶                                (2.13) 
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𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
= −𝑢3 + (1 +𝑀)𝑢2 − (𝑀 + 𝐸)𝑢 + 𝐸 − 𝑣𝐶             (2.14) 

 
 
Por lo tanto,  
𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
+𝑊(𝜏) = −𝑢3 + (1 +𝑀)𝑢2 − (𝑀 + 𝐸)𝑢 + 𝐸 − 𝑣𝐶 + (𝑢 + (

1

𝐵
)𝑣)  (2.15) 

 
 
Después de algunas manipulaciones algebraicas, se convierte en: 
 
𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
+𝑊(𝜏)

= −𝑢 (𝑢 −
(1 +𝑀)

2
)

2

+ 𝑢
(1 +𝑀)2

4
+ (1 −𝑀 − 𝐸)𝑢 − (𝐶 −

1

𝐵
)𝑣

+ 𝐸 ≤ 𝑢
(1 +𝑀 )2

4
+ (1 −𝑀 − 𝐸)𝑢 + 𝐸                                  (2.16) 

 
  
Suponiendo que: 

𝐶 >
1

𝐵
 

Recordando que si 𝑀 < 𝑢, entonces 𝑢 → 1, cuando 𝜏 → ∞ se convierte en: 
𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
+𝑊(𝜏) ≤

(1 +𝑀)2

4
+ (1 −𝑀)                                                         (2.17) 

 
 

Sea 𝑄 =
(1+𝑀)2

4
+ (1 −𝑀) > 0, para cualquier valor de 𝑀, tal que −1 < 𝑀 ≪ 1; 

entonces 
 

𝑑𝑊(𝜏)

𝑑(𝜏)
+𝑊(𝜏) ≤ 𝑄                                                                                         (2.18) 

 
Siendo una desigualdad lineal de primer orden. Aplicando el Teorema de comparación 
para la desigualdad diferencias [27], obtenemos:  
 

0 < 𝑊(𝑢(𝜏), 𝑣(𝜏)) ≤ 𝑄 + 𝐶𝑒−𝑟 .                                           (2.19) 

 
En conclusión, 

0 < 𝑊(𝑢(𝜏), 𝑣(𝜏)) ≤ 𝑄 +𝑊(𝑢(0), 𝑣(0)) − 𝑄)𝑒−𝑟 .      (2.20) 
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Claramente, cuando 𝜏 →  ∞, entonces 0 <  𝑊(𝑢, 𝑣)  ≤  𝑄, para cualquier signo de 
(𝑊(𝑢(0), 𝑣(𝑜))  −  𝑄. Entonces, las soluciones del sistema 2.3 estan acotadas.  
Además, existe el conjunto:  

 𝑆 = {(𝑢, 𝑣) ∈ ℝ+
2 ∶  0 ≤  𝑢 + 

1  

𝐵
𝑣 ≤  𝑄 }                     (2.21) 

 
 

La cual es una región invariante, donde todas las soluciones del sistema  2.3 que 

comienzan en �̂� están confinadas. 
 
 
Observación 1.  
 

a.  El resultado establecido en el lema anterior implica que el modelo está bien 
planteado, es decir, cuando el tamaño de la población de presas tiende a cero, 
la población de depredadores también tiende a cero, ya que la presa es la 
única fuente de alimento para los depredadores. 
 

b. Por otro lado, 
Si 𝑢 −  𝐶 −  𝐸𝑣 >  0, i.e., 𝑑𝑣/𝑑𝜏 >  0; por lo tanto, 𝑣 <  (𝑢 −  𝐶)/𝐸.  
Si 𝑢 −  𝐶 −  𝐸𝑣 <  0, i.e., 𝑑𝑣/𝑑𝜏 <  0; por lo tanto, 𝑣 >  (𝑢 −  𝐶)/𝐸. 
  

Entonces, la subregión 

𝑇 =  (𝑢, 𝑣) ∈
�̂�

0
≤  𝑢 ≤  1, 0 ≤  𝑣 ≤  

𝑢 − 𝐶

𝐸
             (2.22) 

 
 

Es una región acotada y cerrada; es decir, es una región compacta y se aplica el 
Teorema de Poincaré-Bendixson. 
 
3.2. Resultados preliminares.  
 
3.2.1. Equilibrios.  
 
El sistema 2.3 tiene los siguientes puntos de equilibrios positivos:  

i. Punto de equilibrio axial: 𝐸1(1, 0).  

ii. Punto de equilibrio interior: (𝐶, 𝐿), donde 𝐿 =
1

𝐶
(1 −  𝐶)[𝐶(𝐶 −  𝑀)  +  𝐸]. 

 
Claramente, (𝐶, 𝐿) se encuentra en el interior del primer cuadrante si y sólo si 0 <
 𝑀 <  𝐶 <  1.  
Si 𝐶 >  1 𝑦 𝐶 >  𝑀, el punto de equilibrio se encuentra en el cuarto cuadrante. 
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Las propiedades principales y el comportamiento cualitativo del sistema 2.3 se analizan 
por separado, en la primera parte el efecto Allee fuerte y luego el efecto Allee débil. La 
estabilidad local de los puntos de equilibrio está determinada por la matriz Jacobiana 
o comunitaria: 
 

𝐽𝑍𝜂(𝑢, 𝑣) = (
𝑍𝜂11 −𝑢

𝐵𝑣 𝐵(𝑢 − 𝐶)
), 

Con,  
 

𝑍𝜂11 = −3𝑢
2 + 2(1 +𝑀)𝑢 − (𝑀 + 𝐸) − 𝑣. 

 
 
 
 
3.2.2 Naturaleza del punto de equilibrio sobre el eje. 
 
LEMA 4: Naturaleza del punto (1, 0). 
 El punto (1, 0) es:  

 Un atractor hiperbólico, si y sólo si  𝐶 >  1,  

 Un punto de silla hiperbólico, sí y sólo si  0 <  𝑀 <  𝐶 <  1, 

 Un atractor no hiperbólico, si y sólo si  𝐶 =  1. 
 

Demostración Evaluando la matriz Jacobiana tenemos que:  
En (1, 0) 

𝐽𝑍𝜂(1,0) = (
(𝑀 − 1) − 𝐸 −1

0 𝐵(1 − 𝐶)
), 

 
Donde 𝑑𝑒𝑡𝐽𝑍𝜂(1, 0)  =  𝐵(1 −  𝐶)((𝑀 −  1)  −  𝐸), y 𝑇 𝑟𝑎𝐽𝑍𝜂(1, 0) =  𝐵(1 −  𝐶) +

((𝑀 − 1) − 𝐸). Por lo tanto: 
 Un atractor hiperbólico, si y sólo si  𝐶 >  1,  

 Un punto de silla hiperbólico, sí y sólo si  0 <  𝑀 <  𝐶 <  1, 

 Un atractor no hiperbólico, si y sólo si  𝐶 =  1. 
 

𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿) = (−3𝐶
2 + 2(1 +𝑀)𝐶 − (𝑀 + 𝐸) − 𝐿 −𝐶

𝐵𝐿 0
), 

 
Donde 𝑑𝑒𝑡𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿)  =  𝐵[(1 −  𝐶)(𝐶(𝐶 −𝑀 ) +  𝐸)], y 

 𝑇 𝑟𝑎𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿) =
−2𝐶3+(1+𝑀)𝐶2−𝐸

𝐶
. 

 
Ahora, establezcamos: 

𝑃 = [𝑇 𝑟𝑎(𝐶, 𝐿)]2 − 4det(𝐶, 𝐿) 
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𝑃 = [−2𝐶3 + (1 +  𝑀)𝐶2 − 𝐸]2 − 4𝐵𝐶3𝐿 
 
Si 𝑃 = 0, tenemos: 

𝐵 =
[−2𝐶3 + (1 +  𝑀)𝐶2 − 𝐸]2

4𝐶3𝐿
 

 
Además, denotemos: 

𝐺 = −2𝐶3 + (1 +  𝑀)𝐶2 − 𝐸 
 
TEOREMA 1: (Naturaleza del punto de equilibrio positivo) Suponiendo que  
𝑀 <  𝐶 <  1, el punto de equilibrio (𝐶, 𝐿) esta en el interior del primer cuadrante. 
 
1. Asumiendo que 𝑣𝑠 > 𝑣𝑢 , la singularidad (𝐶, 𝐿) es: 

 
a. Un atractor local hiperbólico, si y sólo si 𝐺 <  0; además, 

 Un nodo atractor, si y solo si  𝐵 <
[−2𝐶3+(1+𝑀)𝐶2−𝐸]

2

4𝐶3𝐿
 

 Un foco atractor, si y solo si 𝐵 >
[−2𝐶3+(1+𝑀)𝐶2−𝐸]

2

4𝐶3𝐿
 

 
b. Una repulsor hiperbólica, si y sólo si 𝐺 >  0; además, 

 Un foco repulsor rodeado por un ciclo límite, si y solo si  𝐵 >
[−2𝐶3+(1+𝑀)𝐶2−𝐸]

2

4𝐶3𝐿
 

 Un nodo repulsor, si y sólo si 𝐵 <
[−2𝐶3+(1+𝑀)𝐶2−𝐸]

2

4𝐶3𝐿
 

c. Asumiendo que 𝑣𝑠 > 𝑣𝑢, (𝐶, 𝐿) es un nodo repulsor. 
 
Demostración. Es la demostración inmediata de la matriz Jacobiana. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ilustración 2. Para 𝐵 = 0.42, 𝐶 = 0.15, 𝑀 = 0.01 y 𝐸 = 0.1, el punto (𝐶, 𝐿) es atractor y el punto (1,0) es un punto silla. 
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Ilustración 3. Para 𝐵 = 0.42, 𝐶 = 0.5, 𝑀 = 0.05 y 𝐸 = 0.001, el punto (𝐶, 𝐿) está rodeado por un ciclo 
límite estable y (1,0) es un punto silla. 
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4. EFECTO ALLEE DÉBIL (m=0) 
 
De acuerdo con la reparametrización anterior, cuando 𝑀 =  0, el sistema 2.3 es 
topológicamente equivalente al campo vectorial polinomial 𝑍𝑛dado por: 
 

𝑍𝜂: {

𝑑𝑢

𝑑𝜏
= [(1 − 𝑢)(𝑢2 + 𝐸) − 𝑢𝑣]

𝑑𝑣

𝑑𝜏
= 𝐵𝑣(𝑢 − 𝐶)

                   (3.1) 

 
Donde 𝜂 = {(𝐵, 𝐶, 𝐸) ∈ ℝ3

+} 
 
 
4.1.  Equilibrios 
 
El sistema 3.1 tiene los siguientes puntos de equilibrios positivos: 
 

i. Punto de equilibrio axial: 𝐸1(0,1). 

ii. Punto de equilibrio interior positivo: (𝐶, 𝐿), donde 𝐿 =
1

𝐶
(1 − 𝐶)(𝐶2 +  𝐸). 

 (𝐶, 𝐿) Se encuentra en el interior del primer cuadrante si y solo si 0 <  𝐶 <  1. 
 
Las propiedades principales y el comportamiento cualitativo del sistema 3.1 se dan por 
separado para dos formas diferentes del efecto Allee débil aquí consideradas. La estabilidad 
local de los puntos de equilibrio está determinada por la matriz Jacobiana o comunitaria: 




𝐽𝑍𝜂(𝑢, 𝑣) = (
2𝑢 − 3𝑢2 − 𝐸 − 𝑣 −𝑢

𝐵𝑣 𝐵(𝑢 − 𝐶)
) 

 

4.2. Naturaleza del punto de equilibrio sobre el eje: 
 
LEMA 5: Naturaleza del punto (1, 0). 
 
El punto (1, 0) es un equilibrio semi-hiperbólico o nilpotente para todos los valores de los 
parámetros. 
 

 

Demostración: Evaluando la matriz Jacobiana tenemos que: 

En (1, 0) se tiene: 

𝐽𝑍𝜂(1,0) = (
−(1 + 𝐸) −1

0 𝐵(1 − 𝐶)
) 

Donde 𝑑𝑒𝑡𝐽𝑍𝜂(1,0) = −B(1 + E)(1 − C)  . Así el punto  (1, 0) es un punto silla. 
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LEMA 6: Naturaleza del punto (𝐶, 𝐿). 

 
El punto (𝐶, 𝐿) es: 
 

i. Si 𝐸 <  −2𝐶3 + 𝐶2   es un punto repulsor. 
ii. Si 𝐸 >  −2𝐶3 + 𝐶2    es un punto atractor. 

 
Demostración: Evaluando la matriz Jacobiana tenemos que: 
En (𝐶, 𝐿) tiene: 

𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿) = (2𝐶 − 3𝐶
2 − 𝐸 − 𝐿 −𝐶
𝐵𝐿 0

) 

Donde 𝐷𝑒𝑡𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿) = 𝐵[(1 − 𝐶)(𝐶
2 + 𝐸)] > 0 y 𝑇𝑟𝑎𝐽𝑍𝜂(𝐶, 𝐿) =

−2𝐶3+𝐶2−𝐸

𝐶
 

 
 Como 𝐶 > 0, entonces:  

i. Si 𝐸 <  −2𝐶3 + 𝐶2   es un punto repulsor. 
ii. Si 𝐸 >  −2𝐶3 + 𝐶2    es un punto atractor. 
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ALGUNAS SIMULACIONES NUMÉRICAS 
 

Para reforzar nuestros resultados analíticos, aquí presentamos algunas simulaciones. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ilustración 4. Para 𝐵 = 0.42, 𝐶 = 0.5 y 𝐸 = 0.001, el punto (𝐶, 𝐿)  es espiral, rodeado por un ciclo límite 
estable y (1,0) es un punto silla. 

Ilustración 5. Para 𝐵 = 0.42, 𝐶 = 0.39 y 𝐸 = 0.2, el punto (𝐶, 𝐿) es atractor y el punto (1,0) es un punto 
silla. 
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CONCLUSIONES 
 

 
• En este trabajo hemos analizado un modelo depredador-presa tipo Gause, donde la población 
de presas se ve afectada por el efecto Allee. Según la intensidad del efecto Allee se estudiaron 
dos casos. 
 
• Este equilibrio lo mantiene exclusivamente el flujo migratorio y puede interpretarse como un 
precario equilibrio de subsistencia, ya que, al estar la población migrante muy por debajo del 
nivel natural del efecto Allee, no logra sobrevivir y es reemplazada continuamente por nuevos 
migrantes, que nunca podrán recuperar la población para la capacidad de carga del medio 
ambiente. 
 
• Analizamos el sistema topológicamente equivalente 2.3 al original 2.1, dependiendo solo de 
cuatro parámetros; en algunos casos se establecieron las condiciones para la existencia de 
puntos de equilibrio positivos y su naturaleza. 
 
• La población se ve afectada por el efecto Allee (𝑀 >  0), se puede demostrar que el punto de 
equilibrio (1,0) es siempre el punto de silla para todos los valores de los parámetros; mientras 
tanto, la naturaleza del equilibrio (𝐶, 𝐿) depende de la relación entre 0 <  𝑀 <  𝐶 <  1
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